Tabelle 8: Systemvariablen des Schwenkdatensatzes

Beschreibung NCK-Variable Sprach- Vorbelegung
Format
x-Komponente des Offsetvektors |4 $TC_CARR1 RERLD 0
y-Komponente des Offsetvektors I $TC_CARR2 REAL 0
z-Komponente des Offsetvektors |1 $TC_CARR3 RERL 0
x-Komponente des Offsetvektors |2 $TC_CARR4 RERL 0
y-Komponente des Offsetvektors |2 $TC_CARRS RERD 0
z-Komponente des Offsetvektors Iz $TC_CARR6 RERL 0
x-Komponente der Drehachse v $TC_CARR7 RERL 0
y-Komponente der Drehachse v1 $TC_CARRS RERL 0
z-Komponente der Drehachse vi $TC_CARR9 REALD 0
x-Komponente der Drehachse vz $TC_CARR10 REAL 0
y-Komponente der Drehachse vz $TC_CARR11 RERD 0
z-Komponente der Drehachse vz $TC_CARR12 RERL 0
Drehwinkel al1(in Grad) $TC_CARR13 RERL 0
Drehwinkel a2 (in Grad) $TC_CARR14 RERL 0
x-Komponente des Offsetvektors |z $TC_CARR15 FERD 0
y-Komponente des Offsetvektors I3 $TC_CARR16 REAL 0
z-Komponente des Offsetvektors I3 $TC_CARR17 RERL 0
x-Komponente des Offsetvektors s+ $TC_CARR18 RERL 0
y-Komponente des Offsetvektors |4 $TC_CARR19 REAL 0
z-Komponente des Offsetvektors |y $TC_CARR20 REAL 0
Achsbezeichner der Drehachse vy $TC_CARR21 RXIS 0
Achsbezeichner der Drehachse vz $TC_CARR22 AXIS 0
Kinematiktyp $TC_CARR23 CHAR T
Offset der Drehachse vy $TC_CARR24 REAL 0
Offset der Drehachse v2 $TC_CARR25 REAL 0
Winkeloffset der Drehachse v1 (Hirthverz.) $TC_CARR26 RERL 0
Winkeloffset der Drehachse vz (Hirthverz.) $TC_CARR27 REAL 0
Winkelinkrement Drehachse v+ (Hirthverz.) $TC_CARR28 RERL 0
Winkelinkrement Drehachse vz (Hirthverz.) $TC_CARR29 RERD 0
Minimalposition Drehachse vy (SW-Limit) $TC_CARR30 RERL 0
Minimalposition Drehachse va2 (SW-Limit) $TC_CARR31 RERL 0
Maximalposition Drehachse vy (SW-Limit) $TC_CARR32 REAL 0
Maximalposition Drehachse v2 (SW-Limit) $TC_CARR33 RERL 0




Beschreibung NCK-Variable Sprach- Vorbelegung
Format
Werkzeugtragername * $TC_CARR34 String[32] "
Achsname 1** $TC_CARRS35 String[32] "
Achsname 2 ** $TC_CARR36 String[32] "
Kennung ** $TC_CARR37 INT 0
Positionskomponente X ** $TC_CARR38 REAL 0
Positionskomponente Y ** STC_CARR39 REAL 0
Positionskomponente Z ** $TC_CARR40 REAL 0
x-Komp. Feinversch. des Offsetvektors |4 $TC_CARR41 REAL 0
y-Komp. Feinversch. des Offsetvektors |1 $TC_CARR42 REAL 0
z-Komp. Feinversch. des Offsetvektors |1 $TC_CARR43 REAL 0
x-Komp. Feinversch. des Offsetvekiors |2 $TC_CARR44 REAL 0
y-Komp. Feinversch. des Offsetvektors |2 $TC_CARR45 REAL 0
z-Komp. Feinversch. des Offsetvektors |2 $TC_CARR46 REAL 0
x-Komp. Feinversch. des Offsetvektors la $TC_CARRS55 REAL 0
y-Komp. Feinversch. des Offsetvektors I $TC_CARR56 REAL 0
z-Komp. Feinversch. des Offsetvektors |2 $TC_CARRSY REAL 0
x-Komp. Feinversch. des Offsetvektors ls $TC_CARRS8 RERL 0
y-Komp. Feinversch. des Offsetvektors |« $TC_CARRS9 REAL 0
z-Komp. Feinversch. des Offsetvektors I $TC_CARRG0 REAL 0
Offset der Feinversch. der Drehachse vy $TC_CARRG4 RERL 0
Offset der Feinversch. der Drehachse vz $TC_CARRG5 RERL 0

Anmerkungen:

*

Mit der Systemvariable $TC_CARR34 kann ein orientierbarer Werkzeugtrager spater nicht mehr
mit einer Zahl, sondern mit einem Namen bezeichnet werden.

** | Die Systemvariablen $TC_CARR35 bis $TC_CARR40 beziehen sich auf die beabsichtigte
Verwendung des orientierbaren Werkzeugtragers innerhalb der Messzyklen und kénnen auch
fur andere Zwecke verwendet werden.
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